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• Камеры устанавливаются над конвейером. 

• С использованием нейронной сети находим людей, скелетизируем, находим руки.

• Анализируем вектор движения рук и наличие предметов в них. 

• Может быть реализована траектория перемещения и учёт подложек.

• Распознавание сотрудника по маркировке для персонального учета в анализе.

























Камеры устанавливаются 
между осветителями. 

В видеопотоке на конвейере 
обнаруживаем тушку куры.

Анализируем наличие синевы 
(цветовые отклонения) внутри 
контура, с обеих сторон.
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